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Abstract of DE19629646 
The method involves using a contact energy and 
data transmission system which has a read write 
data element (33) that is attached to the medical 
equipment (30). This may be communicated with 
remotely (32) by a read write system that 
performs the identification. This is connected to 
some form of monitor or controller (15). The 
system in the components and in a separate 
device transfer parameter identified data between 
the data carrier of the components and the 
device, in both directions. The components are 
positioned near the device. An identification 
process is then enabled in which contact of an 
identification inquiry signal from the device for 
transfer via the system. The identification 
parameter is then received and registered via the 
answer signal in the device. 
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® Verfahren ond Vorrichtung zur automatischen Identifikation von Komponenten medizinischer Geratesysteme 
@ Verfahren zur automatischen IdantifikflOon und Erf as- 
sung cnaraktaristischer Kenndaten von Komponenten 

von Endoskopiesystemen. bei dam in der Komponente 

ein von einer separaten Einheit beschreib- und lesbarer 

Datentrager zur Spaicherung von Parametem zumindest 

dieser Komponente und in der separaten Einheit wenig> 

starts eine Schreib- und Lesesteuervorrichtung zurri wie- 

derholbaren Beschreiben und Lesen das Datentragers 

vorgesehen sind, gekerinzeichnet durch folgende Schrit- 

te: 

a) Bareitstellen einas beruhrungslosen Energie- und Da- 
tenubartragungssystBrns in dar Komponente und in der 
separaten Einheit zur Obertragung von Parameter ange- 
benden Daten zwischen da m Oatantrager der Komponen- 
te und dar separaten Ein h ait in baiden Rtchtungen; 

b) Positionieren dar Komponente in dar Nahe der separar 
tan Einheit 

cj Aktivieren einas Identirikations- bzw. Erfassungsvor- 
gangs, indem beruhrungslos ein Identlfikations-Abfrage- 
signal von dar separaten Einheit zur Komponente ubar 
das Datenubertragungssystemubertregen wird; 

d) Empfangen das Idenoftkations-Abfragesignals durch 
die Komponente und Ausiesan wenigstens ainas Identifi- 
kationsparameters odar zu erfassender Kenndaten aus 
dem Datentrager; 

e) Obertragung eines den Jdentifikationsparameter odar 
die zu erfassenden Kenndaten angebenden Antwortsi- 
gnals an die separate Einheit; * 

f) €mpfangen und ftegistrieren der zu erfassenden Kenn- 
daten oder des Identifikationsparameters der Komponen- 
te durch das Antwbrtsignarin der separaten Einheit, und 
durch einen weitaren Schritt, der einen Schreibvorgang 
zurn Andern odar Neueinspejchern von Daten einas Para- 
maters in dan Oatantrager der Komponente aktiviert, ein 
entsprechendes Schraibsignal uber das Datenubertra- 
gungssystam von der. separaten Einheit zur Komponente 
uhertrigt, im dortigen Oatenspeicher einen oder mehrere 
Parameter entsprechand dem Schreibsigna! andert oder 
neu einschreibt 
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Uescbreibung intervall, Seriermummer und dogteicben bezeicunen. 

Femer ist aus dem Patent DE3742900 C2 one Endo- 

DieErflndung betrifflein Vcrfahren und cine \forrichlung skopcinrichtung mil einem Videoerdoskop und einem bW 
zur amomauschen Idcntifikatioo und Erfassung diarakteri- ergcratfurdeo Bildwandierbeschrieben. Kenndaien des En- 
stiscber Kenndaien von Komponenien von Endoskopiesy- 5 doskops, insbescradere die Zahl der Bildpunioe des Bild- 
stemcn geraafl den Oberbegriffen der AnsprOche 1 und 11 wandlers, and in einem endoskopseidgen Spocher abge- 

Ein solcbes Verfahreo und eine solche Vbmchtung sind legu der inncmalb des Sleeken angeordnel ist. inU dem das 
aus der EP 0534 198 A2bckannL Vidcocndoskop am Sicucrgerii angesiecki winL Durch Ab- 

In der Tcchnik sind vctschicdcnc Verfahrcn zur Identifi- &age der gcspcichertea Kenndateo kann dann das Steuerge- 
katidn von Komponenien Ublicn, die mil unterschiedlicheu io ril individuell an das Endoskop angepaBtiveiden. Dm Ab- 
Obertragungs- und Kofierverfahren arbeilea Als Beispiel fragc geschieht Ober Kontaktc des Sieckers. 
seien bier ledielich envfibnt die zur Mcndakation von Kom- In der Mediantechnik, insbesonderc in der Enooskomc, 
ponenten in der Tcilefertigung dienenden Verfahrcn, z.B. besiebt bis beute keinc Moglicbkeit, bcrilrmmgslos KcmoV 
beito Lagernaltung, die Sbenviegend mil optiscb oder ma- ten mehrerer, tobesondere austauschbaret, ai einem media- 
Bnctisch abtesbareu Suichcodes arbeilea, und ahnlicbc \fer- 15 nischeo Geralesystcm gctiOrtoder.Komrxjm^jmaeh ci- 
f ahren zur Disposition von Waren, z. B. in Versaridh&isern nes fur die Medizmtechnik besooders gecigneten und siche- 
. ^ GroBkaufhSusern, sowie Verfahreo und \fcrricbtungen ren Verfehrens autrjmatisch abzulcsen und zu registrieren 
zur Idenufikadon bewegiicher Objekte, Z.B. zur Identifika- und auch eine Anderung der Kenndaien der Kbmponenteo 
don von Fahrzcugcn, wic Schiffcn, Flugzeugen und Land- zu bcwutei. _ , . . . .„ fi 

fahneoEcn, die rnitiels dektromagnetisch Obertragener Ab- 20 Besonders in der medizimscnen Endoskop* isi cs hlufig 
fracesi/nale einen in der Kcmiponente, d. o. im Fahrzeug in ndtig, Opriken und Objektivebei der khmschen AnwenAmg 
cinemTransponder gespacherten Io^fikadonscode abfra- aurzubereiteo bzw. zu tfenliaereu. D^jnOssen tm Rah- 
*en. der danndctiv oder passiv zur abfrageoden Station ge- men der Quabaissicherung'und der BaZcrun^crung voo 
sendee wird. Diesc Qbbcnen Idmafikalionssystemc arbeileo Winiken Aufbcreitungs: und Sudusauonszykkn inslru- 
benlhrunsslos, benfkigeo jedoch. abgesehen von den einen 25 menleospczifisch dokumennert werden. Erst diesc Doku- 
SoT^fagerjden Syflernen. eine EnergiequeUe im mentation eriaubt eine ebdeuuge Beurteilung der Ge- 
ab^agtoiObjekL bmixmsfahigkeit und Zuvcriassigkeu der obco genannlen 

Es ist auch ein auf eincr induktiveo KoppUing berubea- Komponenien. . • 

des beruhnmgsloses Eocrgie- und DateuNieriragungsver- Es ist Aufgabe der Ernndung. an Tfcrfohrcn und one Vor- 
fah/ca bckanni, bci dem ein SchreiVLesekopf und die abzu- 30 nchtung zur automaiischen Idcnnfikauon und Errawmg 
fraaende Komponente jeweih eine Hocb&equenzspulc auf- charakieristischer Kenndaien von Komponetoleo voo Endo- 
.webea, so daB olc abzufragende Komponeoie und die den skopiesysiemco anzugeben, woba mcbi our one Idennfika-. 
2^±ituVUsekopf aufweisende separate Enbeit bd einem non und die Erfassung charakleristiyftrr Keoodaten, son-. 
- Meodfflcadonsvorgang wie ein lose gekoppelter Transfer- dern auch eine aulomatische und bouhnmgsfieie instru- 
mator wirkeru Bei der Abfrage erzengt die Hcx^^equenz- 35 menlenspezinsche Dctoeotanoa voo ^togg ausge> 
spulc des Scbreib-Lesekopft ein Hochrrequenzftld. Die fUhrt werden soil, die die Gebrsucbsfalugkat besooders be- 
^Dule in der Komponenie cmptangl das Feld und versorgt . emtrachtigen konnen, msbesondere voo Sterilisations^ 
eh^iniiderSMlcvcrtumienen. alsDatentragerrungieren- klea Femer soli aucb ein Neueiiischreibeo von Identifikati- 
den etetarwrischen Speichcr mil Energte, der dann durcb ons- und chanUcteristiscbM Kenndaien moglich son. 
cine Speichersuslesc und Korttrollogik ausgclcsen werden <o Das ^ahreo und die Vbmchtung sollen es femer er- 
kahn. Die ausgeksenen Dalen werden zur Hochfrequenz- mogUchcn. durch die Erfassung von cbaraktensuschen 
spule oer KornponenU geleitet Diese Spule bildet zusam-. Kenndaien der jeweiligen Komr*>neoten eme aulomatische 
men mil einem Kc«densator einen Schwingkreis, dessen Anpassung eines nachfolgeoden, an die jeweihge Kompo- 
Scbwingung durch die aus dem Speicher ausgelesenen Da- ncme anschfieSbaren GeriUs zu erreicbco, wie z. B.ba Vt- 
ten moduUen wird. Diese Modulation wird wiederum zur <5 deokameras eine Anpassung der Bu^grttBe, cum Afe^ch- 
Hochfrequcnzspulc des Schrcib-Lesekopts Obertragen, doit nungskorrckuir; eine Anpassung an die Uchtrcgelcaarakie- 
erkannt und an einen Empfangskreis weiiergeleilet Diese ristik. eme Anpassung an me Apertur emer vcrwendeten 
Art der Modulation ist als -Absorptioosniodulation- be- UchiqueUe etc,. " ■ 

^annl und wird z. B. in der Radanecbnik eingesetzt Letzi- Anspruch 1 kennzeichnel ein die obige Aufgabe losendes 
bch sicUl eine solche AbsorptionsraoduUtion eine Pulsdau- 50 erfiodungsgemSBes Verfahrcn. wShrend Anspruch 12 erne 
cnnodulaiion dan dic obi fi e Aufgabe 16sende erfindungsgemaBe VMnchUing 

AufdesemPrmzipauroauendla^tsichaucbeinto spezifiacrt. ' 
kaiioasverfahren verwirklicneo, bei dem der in der Kompo- Vbrteilhane Weiterbildungen des = ^^^Z 1 ^ 
nenie als Dalemrager enthaltene Speicher nicht nur ausles- ricbtung sind in den Ansprucnen 2 bis il bzw. 13 bis 22 an- 
bar, sondern auch beschreibbar ist. Aufier der reinen Ober- 55 gegeben. 

iragung von IdentfikaUonsdaien ist es auch moglich. Be- Gemafl einem ersunAspekt der Erfirdung isl c,n Verfah- 
feWssienale zum Datentrager, d. h zur. Komponenie zu ren zur auiomatischen Identi&kaUon und Erfassung charak- 
Qbertragen. urn Funloionen des Datentragen zu sieuem. leristischer Kenndaien voo Komponenien von Endoskopie- 
Das aus der schon genanmen EPO 534 198 A2 bekannie systemen, bei dem in der Komponenie ein von einer separa- 
Ideniifikauoassystem wird bei einem Endoskop angewen- « ten Einhcit beschreib- und lesban^DalentragerzurSr^die- 
dclbdoemcndoskopseidgdnSpmcterf^ «ng von Paramctem zumindest dieser Komponenui ; und n 
daten des Endoskops und ein mil dem Endoskop Ober Koo- der separalen Einheil wenigsiens °ne SchraV und Lesc- 
uklekoppelbarcsSieuergcrarvor^esehensir^nu^ situervorrichtung zum wiederbolbaren Bes^ibeo und Le- 
Kenndaien abgefragl werden konncn. um z. B. Abgleichpa- sen des Datentragers vorgesehen sind, gckeonzeichnel 
rameler fur die am Sieuergerai ciniusteUenden Betriebspa- « durch folgende Schritte: 
ramctazu gewinnen. Solche im Daieoiriger des Endoskops 

gespcichenr Kenndaien konnen auBer Abglcilchparamcter a) BcrcitsleUco eines berOtongslosen Energie- und 

Lch andere Parameier, wic z. B. Betriebsdauer, Wartungs- DatenQberimgungssysiems in der Komponenie und in 
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dcr separaien Enheit zur Obcrmguog von Parameter 
angebenden Daien zwischen dera Datcntrigcr dcr 
Komponenie und dcr separaien Einheit in bcidcn Rich- 
uingen; 

b) Poatiooierco der Kompooente in der N5he der se- 5 
paraum Einheit; 

c) AkUviereu eines Idcntifikadoos- bzw. Erfossungs- 
vorgangs, indera berOhrungslos ein Idcnufikations-Ab- 
fragesignal von der separaien Einheil zur Komponenie 
Qberdas Daientocrtragungssystem Qbertrageu wird; u> 

d) £mpfangeo des IdeiiUrlkauWAbfragesignals 
durch die Kompooecte und Auslesen wenigstens cincs 
IdendfikadonspVameters oderzu eifassender Kennda- 
ten aus dem Daicairager, 

e) Cbcrxragung eines den Identifikationspaxameter 15 
oder ale zu erfessenden Kenndaten angebenden Ant- • 
wortti gnals an die separate Enheit; 

0 Empfangen und Registriereo der zu errassenden 
Kenndaten oder des Idradfikationsparametcrs der 
Komponenie durcb das Antwoitsigoai b-der separaien. 20 
Einbciu und durcb ejoen weitereo Schritt, der einen 
Schreibvorgang zum Anderri oder Ncueinspeicbern 
von Damn eines Parameters in den DaicmrSger dcr 
' Koniponente aktivicrt, cio cnlspiechendes Schreibsi- 
gnal Uber das Daicnubextragungssystcm von der sepa- 25 
raten Enheit zur Kompooente Obcrtragt, im dortigen 
Daicnspeicher cioen oder mehrcrc Parameter emspre- 
cbend dem Schrcibsigoal Sndert oder neu einschreibL 

V^dlhaftcrwcise kann dem erfindungsgemafleu Vferfah- 30 
ren ein weiterer Schritt hinzugefugt werden, der auf den 
Scfaria, der dea oder die Parameter neu eaischretbt oder fin- 
dert, ein Quiauflgssignal von der Kompoocnte Ober das Da- 
teoObertragungssYStem zur separateo Enheit sendet, und 
auf das Quitlungssignal bin die Aktivierung des Schrcibvor- 3S 
gangs beendet Weiterbm ist cine Aktivierung des Identifi- 
katioos- und/oder Schreibvorgangs durcb einen Bedie- \ 
oungsschriu an der separaien Einheit mdglich. 

Das Verfahren Ufli rich auBerdem durcb einen Oberwa- 
chungsschritt zur Oberwachung des Identifikatioos- und/ .40 
oder Schreib vorgangs seitens einer Bemwpersoo farlbilden. 
ZwecbuTBigerwcisc oimmt die Bedienpcrson (fie Oberwa- 
chung an einem Monitor vot 

Die die Schreib- und Jjesesteuervorrichum 
separate Einheit kano ledtgucb dazu eingericbtet seta, die 45 
Idcntifikadons- und/oder SchreiTx^rationen auch bci ver- 
schiedcocn Komponenten zu aktivieren uod auszufuhren 
und gegebeuenfalls die Oberwachung der Operation auszu- 
fbhreu. Dazu kann die separate- Enheit auch mit einem flbcr- 
geordncien Computer verbunden sein. 30 

Allcrnaliv ist vorgesehen,daBdic separate Enheit cin Be- 
standteil des jeweiligen medizinischen Geratesystems ist 
Bei dem ais besondercr Ensatzfall anvisierten Endoskopsy- 
stem kann die separate Einheit z.B.ein Kamerakopf einer 
Vldcokamera sein. 55 

Ein weiterer yorteilhaaer Schritl des eHindungsgemaBcn 
Verfahrens bestehl dario, aufgrund der von der Komponenie 
zur separateo Einheit Qbertrageoen Parametcrdateo Steuer- 
und/oder Regelvorgange in der separaien Enbeit zu aktivie- 
ren und/oder auszufuhren. 60 

GernSB einem weileren Aspekt der Erfindung ist eihe \br- 
. richlung zur automatischeo Idenufizierung und Erfassung 
charakteristischer Kenndaten von Komponenten von Endo- 
skopiesystemen, mit ^ 

- cioer Enheit, die separal von den Komponenten vor- 
gesehen ist und die eine I^-SchrdbsieuervorrichLung 
aufweist, und 



- einem beschrcib- und lesbaren DaientrSger in jeder 
Komponeme zur Speicherung von Kornponcnten-Para- 
meter angebenden Datensignalen, wobei Inhalte des 
Datentragers durch die Lese-Scbxdbswucrvorrkditung 
ausiesbar und einschreibbar und in der separaien Ein- 
heit zumindest speicherbar sind, gekeonzeichnct durch 

- ein io der Komponenie und der separateo Enheit 
vorgesehenes, berOhrungslosej Encrgie- und Daten- 
uoenraguugssystem zur Obertraguog von Daiensigna- 
len zwischen der separaien Einheit und dem Dateotrfi- 

• ger der Komponenie in beiden Richtungen, 

- einen Schreib-Lesckopf, der mit der Use-Schreib- 
steuervorricbtung verbunden ist. 

- eine Signalerzeugungs- und Modulations-Dcrnodu- 
Utfonseinheit in der separateo Einheit, die mit der 
Lese»Schrdbsteuervorrichtung und dem Scare ib-Lese- • 
kopf verbunden ist, urn Datensignale zu moduiieren 
bzw. zu demcduliereo und 

- eine mil dem Dalenuiger in der Komponenie vcr- 
bundene Scndc-Empfaflgseannchtuog zurn Senden und 

. Empfangen von Datensignalen von bzw. in der Kom- 
ponenie, wobei alle Einrichtungen in der Komponenie 
durch den Oberuagunpvorgang von der separaien En- 
beit gespeisl werden'und keine eigenc EneigiequeHc 
baben. 

Bevorzugt ist das DaienQbertragungssystem gestfltzt auf 
cine induktivc Hoch6equcnzfibertragung. Wdterhin werden 
die liberuagenen Datensignale durcb das Datenfibertra- .. 
gungssystem eincr. Pulsdauermoduiadon unterworfen. Die 
so modulierten Datensignale werden zwischen der Xompo- ' 
nente und der separaien Einheit und umgekehrt in einer Rah- 
menstrukiur Qberuagen, die zu Beginn einen Kennung- 
scode, darauf folgend einen oder mehrcrc Datenposten und 
am Ende einen Prufcodc zumindest zur Erkcnnung von Feb- 
km in den Datenposten beinhalteL ; 

Die separate Einheit hat eine Bcdieueinnchlung zur Akti- 
vierung einer Identi&kations- und/oder Scbreibopcrarion. 
Die Bedenvorrichtung kann mit der separaien Enheit ver- 
bunden oder altcrnativ integraler Bestandieil derselben sein. 

Wciicr kann cm Monitor mil da separaien Enheit ver- 
bunden sein. Die Bedieovornchtung und der Monitor k6n- 
oeo auch leile eines Qbergeordneten, mit der separaien Erv- 
hctt verbundcoen Compulersystems sein. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von in derZeich- 
nung dargesteilieo AusftUirungsbeispielen weiter eriSuterL 
Eszeigt 

- Fig. 1 schemarisch und biockartig die GruBdstruktur 
einer erfindungsgemifltn \brrichtung zur automati- . 
schen Idenufizierung von Komponenten medizinischer 
jGerSlesysteme; 

- Fig. 2 eine Anwendung der erfiodungsgemaBen Vbr- 
ricbumg bei einem Endoskopiesystem; 

- Fig. 3 scucmatisch die Grundstruktur des verwende- 
ten Obertragungssystems mil induktiver Kopplung 
zwischen einem Lese-Schreibkopf in der separaien 
Enheit und einer Induktionsspule in der Komponenie; 

- Fig. 4 ein auf dem induktiven Koppiungsprinzip ge- 
m3B Fig. 3 beruhendes, an sich bekanntes Signal- und 
DaienBberlragungssyslem; 

- Fig. 5 eine bei dem Daienubcrtragungssysicm ge- 
mafi Fig. 4 verwendete Pulsdnuermoddanofisarr, 

- Fig. 6 eine Rnhmcnstruktur fur die zwischen der 
Komponenie und der separaien Enheit und umgekehrt 
Obertragenen Datensignale; 

- Fig. 7 schematisch einen Aufberciiungskreislauf ei- 
nes mil einer erfiodungsgemaBeo \brrichtung ausge- 
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uaeten Endoskops; <iae ^ ixa tew - Fen " kera aUI 8 rfn,^, Dw 

-FlESbisnAAnwe^uag.beispkkdererim. Sd TO VL«da^22en 1 hilleineS«ide S pnte 

dungsgenfiBen VferrichUmg und des erfiodungsgendi- naDatorflbenngung Emagie 

Ben Verfahrens bd verschieden konfigurierteo Endo- tragen (PfeQ A). Dtesdbe Spule 24 wtrd (to benutzl, urn 
T" I die voq <to Komponente zurttckgeseodeten Datetwguale a 

ssopysicnwu. empfangeo (Pfeil B). In der Komponente 30 weis* die 

Dk^Aiongnachng lbestehtpumpieOau? S^^angsdnritatuog 34 etaUta ^» 5p* ndt 

stem doer separat von wenigstcnseinerSysiemkomponentc oder ohnc Femtkern auf. Fflr cine sicbere Energie- und Da- 

30 wreeseheoen Enheil 10. (fie cine Lese-Schrdbsteuer- umObertragung isl eioe guie Kopplung wrcha. den. 

20iandtrinemSchreib-Lesekopf22 verbunden, der wdter Spule 34 wichdg. dadte magnttschen Feldhmen nur ane 

untlm" ZrtMe. wird. Die schemau.ch angedeutete Kom- P^^^^SL^ 

ponour 30 weist doer dnschreib- und auslesbaren Datco- . separata. Enheu 10 und (be dw DatentrSgen in der Kom- 

tr&er 33 zur Speichening von Dateosignalea ant (fie Para- poneme 30 als tee gekoppelter Transformatot Algernon 

meter wemgstens dieser Komponente angebea. " wird dn Abstand voa ca. 100 mm zwudw. der Sptitedes 

Ein berfhrungslow Energie- und Datenubertragungssy- Scbr«b-l«elwp& undder des Dauatrfgersab ansmcbeod 

stem 31 wie es noch spJler beschrieben wird, umfaBt deo angesehea. 

Schrab-Lesekoof 22der separaien EinbeU 10. eine nicht ge- Die Spule des Lesekopft erzeugt em magnetsdies Hocb- 

sondert b«Schnete uTwtragungsstrecke und in der Kom- frequerofdd. Die Spule des Dalentragers empfangl das 

nonente 30 eine Sende-Empfangseinricbtung aim Sendee M Feld.verswgldenDateturSgerimiEi^eiHidsagtfardie 

KOZnvhnW von Dalensignalen voo bzw. in der Kompo- daranffolgende Obertngung der to IhtenU^er gespacner- 
oeaLftmer tat die Sende-Empfangseinrichtung 34 mil- ten Paten. Per ais Datentrager mcncndeScfrtft-Usespci- 

dem Daumtniger 33 in der Komponente 30 verbunden. Die cber und eine zugehonge Stcuertogik kanoen g^wsam 

Dalenlrigers 33 rinddurch die Lese-Sehrdb- alsSchaltung auf etnem Oup integnerl s«n (vgL Fig. 4). 

aeuervodchtung 20 auslesbar und einsetoeibbar und in der » Fig. 4 zdgt em Blodc&pmmj aaer ftuB^sdudtung 

SwtTEinneil 10 wenigsmns speicberbat Writer unten ernes wiederprogxammierbarea berObtungslo^ Hochfie- 

wW jedoeh ausgefflhrt. dafl Inhalte, die aus dem Date** ^ ba ^^f^^^l°^ x ^^ l 
eer 33dc7Lmponeme 30 ausgeksen wcrden, aucb zur Ak- Erfindung bevoroigt zur Menufikanw von Komponenten 
uLumvcml^biw.S.euervorESngenmderseparaten ntedhiniseber Systeme verwendet ^ud. Dm m Rg. 4 ^ 
EmbdMOuod^dneru*^ » B^baltiud^llmS^atogte^M^ 

Einhdt 15 dienen fcdnoen. Chips 35 m der Komponente 30 ist an sidi bekannt und wild 

Das DatenObtrtragungjsystem 32 ist so eingerichtet, dafl deshalb nicht naber besduieben. >Mtsentli(^isvdaB (fie. 
alle Enrichtuneen in der Komponeale 30 durch den Cber- Spule 34 zusammea mtt Kandensatarea CI, C2 emea. 
u^v^gllondersepa^ EinheUlOgespe^ Schwingkreis bildet, der bo der D^Qbertragung von der- 

. to und&B sie kdoe rigeneErmrgienueUe haben. 3$ Spuk 24 de, Sdirdb-Lesekopft 22 mtt Eneje j«rsomt 

In Tit 2 ist dn An»rtmdungsbcispicl des erfindungsge- wirdDannscbau^drnzusaxmiiennntdemDalentragerM 
mfflea ^rfahrens br*. dererfi^gem^ A*«iel.tung in dem Chip imegriene Steuerk«ik 36 einen Widersumd R 
zur autonurischen Idendfiziening voo' Komponenten ernes em und aus. 

medirinischen Geratesvaems dargesteul, wobd in diesem Der Etwrgieyerbrauct . des Chips andm siA imt deo Da-. 
Bdspid dn Endoskopiesystem dargestcllt isL « <cn. und mean passive Modulanon wird Qber den ««der 

^ gestcueru EcuSg ist hi« dne Videokamera 15a. SpuU 34 und den KonAnsaloren CI, C2 besietenden 
die fs£ eine Kabd 16a nut dnem Monitor 14a verbunden .Scbwingbris zur Spule 24 tn der separate) Enheit M n- 
in. Die Videokamera 15a ist auBerdem durch ein Kabel 17 rtek fibeflrageo. Die moduberten b.gnale lasser , aeb un 
mh dnem Kamerakopf 18 verbunden. In dnemTdldes Ka- . .Sdudb-Lesekopf 22 demoduUeren. Dazu wetst die Lese. 
merakopfs 18 ist dnTseparate Enhdl Iff untergebracht, die « Sctoeibsteuervomcbiung ; M der sep^ Bntat 10 «ne 
dcnmS in diesem Bdspid dn Systembestandidl ist und Sigtuderzeugungs- und Modubl»ottsanheu26und 
dk^I^-Sdudbdnbdt 20a und einen in Fig. 2 nicht modubdonsdnbdt 2S turf. Die Sctolurngsannrinung der 
Sd^rdb-Lesekopf; wie er anhaod der Fig. 1 be- 
' schrieben wutde. entbSlL m s,ch bekanntund wird hier mchtoSner besduieben. Die 

In Rg. 2 sind zwd mil der erfindungsgemSBen Mmicb- » verwendete Modulationsart ist auch alt 'Absorptionsmodu- 
tun E idemifiaerbate Komponenten, nSmlich dn Objektiv laiion" bekannL . ■ . • 

30a und dne Endoskopoptik30b. dargestdk Bdde Kompo- Rg. 5 zdgt mit Hilfe dreser Moaulauonsa" nuxiuherte 
nenten 30a. 30b enthalten jeweils einen Datentrager33. der Datensignale PI entsprechend oner togiscben 1 und em 
iedocb in Fie 2 nicht gesondert dargestellt ist Im Datentra- Datensignal P2 entsprechend emer logtschen TT. die je- 
gerdesObiektivs 30a ^und auch ira DateotrSger der Endo- 55 wdls unterschiedlkbe topuls^p^odendauern autWn. 
skopoptik 30b kdnnen nicht nur die Seriennummern der je- DieTrigerfreque«.die z. B 125 kHz betragt, dmntderer- 
weifiMn Komponente und die Dauer des Aufberdtungszy- wahnten Energieversorgung des Dv^m. Die vemen- 
klusses gespdebett sein, sondern auch Datensignale, (fie deteo Schwingkreise and auf (he ThgeAequenz abge- 
eine automatische Adapderung des Kamerakopfs 18 und der . summt Diese Schaltung erlaubtn.cht.nurde ROckflbertra- 
damit verbundenen Videokamera 15a ermSglicben. wie 60 gung der im Datentrager 33 gespacberten Datensignale. wje 
z. B die Adapderung der BiUgroBe und die Korrektur der Kenngr6Ben usw.. sondern auch an Neueinschidoen von 
Verzd(mnung.meAdapden.ng(toU(muxgelcharakU^Ut , Daten in den Datentrager 33. Dazu wentoi von derun Flg^ 4 
die Begrenzung der Ixistung und die Aperturanpassung d- dargefleUten Signalerzeugungs- und Mtrfulatwos-Demodu- 

lationsdnheiten 25, 26 auBer Datea aucb Kormnandos zum 

Fig. 3 zdgt eine Induktionsspuieoanotdnung des bei der 65 Datentrager 33 der Komponente 30 Obertragen. urn dessen 
Erfindunp verwendeten berilhrungslosen Obextragungssy- Funkuon zu steuern. 

stems. In da separata. Enhcit lObefindetsichemalsLese- Rg. 6 zeigt einen Br die DatenObertragung m dem Jw- 
Schrdbspule gestalteter Schreib-Lesekopf 22. Dieser kann lang beschriebeoen Obertragungssystem geeignete Rah- 
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Dateoiriger ausgesiatteten Eodoskops in einem Wiedenuif ^ mu *««8^ ^^^^ ^ ^ ^ 
betdtungreykta geeigt. . ± k<»f U8 anschlieBbar. welcber eine Lesespuk 122a gemiB 

.SSSSSsSSSat . Sasasgss 

^/JTXStoM 30b die geleseo und imSteri- Eodostop ausgeslattet M, urn so one Adaption an Bud- 
ponente, d. b. des ^^^.f" 0 ^' ^ -rifle, die Koaektur der Vendcbnung. die Adaption der 
UsadoosgerSi gespncbert «d W«^m ^ ^ Sctogekn^clemtfk. die BegrenWg der Leistuog und 

nliserendeo E^op oe^ioauro o« o . ^ ^ Adaption notigeo Daten Ober one Dateo- 

gang dutchgefDhit to Surium H >ud uSSgLecte 116W D), die vccaugaweiae als bi- 

einraal an den im Stenl.sanonsgerit ^' cl ?V^ diddS^aistrecfce ausgestaltet ist. Vfegea der Ober 

SchwTAopf berangefubit ^vM****** tfSSSSSS^ «■ te VWeokamera 

S!f^ b ^ 8 d!^&^Se g ^5£ ^wud^einan Hocb^ueoxlei.tungsgeoeraiorc^r. 
Erfiodung vortandeo, die tiiTdiesdto wn» v» am* ne- . * Thermokoagidatioot-Steueaeia ISO dutch ein Ka- 

schrieben eine DaieoObertragung rwtschen der sepatateo wr End* ndt ei- 

EnndtunddemDatetutager deaEndoakopa^enund.^ ^S^^h^SSz 

•^aubeu^eo.dag^c^b^c^^ * A ££t^^ 

to Fig. 7 dargeaeUBn Anwo^ngsbe^ b^^er- ^^^^^^^^^^^ 

•konuoilienerAktiW^uo^^^^ ^Snt^S^oioRg. lOauferfemda^ 

geieigtiatD^uijed^in^Mnnn^^ge ^te&doskop UOtano MSBlfcb.oder .Ult der HF- 
iidtDatenwe(tt U de 0 Date^gerd«ltompon««e^ .«* Ml in & TtokarhOlse taw. den Aibefeknuai 140 

scbrieben und debt nur «-^j££f 1 - £L« «5 daU getoppeU werdeo. Daa Eodostop DO 

guration 100 gaeigt, die do wdtetea Anweoduogsbcispkl ^ _ „ ^ ^ Anweodungsbdspiel 103 . 

^rJ"^ S^LT^tebSiaLS PncuaulikscWauch 161 an rinem zugeMrigen AnschluB «- 
der Etfindung 1st flber ana. mi ewer ff^ = TiokathQls'e 164 anschUeBbar. Die TrokarhOlse 164 ist 

^rSSnris . ESsttsSsaasas 

roaBen DateoObemaguogsverfduen von den Kompooeouo ben £ vJSilusw der TtokartiOl* 164 gespcicherun 

SSSTTS-r uod aodere daa « ^ ~* 

LicbUdtkabd und das ^J^^W "w2^eKT2 E Kg. 8 bis Fi, „ 

Parwneter automauscb aogepafl werdeo. .^»J«» Mweodungsbdspiela. 100 bis 103 totnbiniettes 

yeh^ueUeo mi. Lampen. die em sUik mitteobetonies Ab- ^^^^^^ Vidcokamera 115a mil auto- 

s^fil au^eUen. ^ ^ B "T^S vS^ « ^ShS^SS liduoudle US mi. ebcnfa* 

kano rur Verteserung der A ^^^.r°*? ZLuixte Adaption, di.se mil dncm teufflarionsswi- 

hen aein. \feriaufsfiiier, matiiene Unse, ' <^ d "^ 160 und ^ ^ einero eletorodunugiscben 

aige KompooenUM ; auiomutsch aufgnmd dieser Dateo to «ge«t mit ^^cfaer AdapUon 

deo Sirahlengang cinzuschwcokca. ^ ^ 
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durch eine jeweilige DateoOberlngungsstrecke 116, llff, 
116* verbunden. Die Trokarhalse ist wenigstens an Jhrcm 
Luftanschlufl, an dem der Insuffl ationsschlauch angeschlos- 
sco wird, mit cincm Datcnlragcr gem&B der Erfindung aus- 
gerustcL Das disiale Endc des Insuffiauonsscbkuchs went * 
eioen Schreib-Lesekopf gcmSB dcr Erfindung auf. Die wei- 
teren in Fig. 12 gczeigten Kompooentcn sind mil deo col- 
sprechenden in den Fig. 8 bis 11 gezeigten idenlisch oder 
fiquivaknt und mit densclbca Bezugsziffern bezeichnet 

Alternanv kdnneo einzelne odcr mchrcrc Komponenten/ W 
Funkuoaseinheiten des in Fig. 12 gezeigten Systems audi 
ohnc Datentriger bzw. Schreib-Lesespule bleiben. Die rele- 
vanten Informaiioneo wcrden bci diescr Alternative flbcrcfic 
Datenabertragungsstrecken 116, 116". 116". lir Qbermit. . 
leu. Sclbaversiandlicn kdaneo weiicrc DatenOberlragungs- \S 
sircefcen jewcils zwischen den gesteuerien GerSteo 115, 
115a, 150 und 160 und wciiercn Ger2teo vcigeseheo sein. 

Auch Systemkorapcrienten, die im allgcmeicea nicht in 
clektrischem Koniaki mit bWrgeriten odcr ahnlichem ste- 
ben, wie reb mechanische Komponenten, Z.B. Endoskopc » 
odcr Objektive.oder auch Sonden, konnea mit cincm be- 
schreib- und lesbaren Speicber zu einer erfindungsgexnSflcn 
Identifikarion der Kompooente versebeo sein 

Sowohl die Energie- als auch die Datenubertragung er- 
folgt benlhrungstos und kooiakiftci Dies ist deshalb besoo- 25 
. ders vorteilhafi, da bci video Endoskopsystemen eine di- 
rekte Spannungsversoxgung unerwOnschl odcr gefahriicb 
ist 

Die vorangehend anhand dcr Fig. 8 bis 12 beschriebeneo 
Anwcodungsbcispiele der Erfindung verdeudichen, dafl das 30 
erfindungsgenuTfie verfahren und die \forrichrung zurldeod- 
fikaiioo von Kompooeoieo medizinischer Geratesysteme 
auch in Kombination mit herkdmmlicbea Daienuoertra- 
gungsverfahrea angewendct werden kdnnen. wic siebci den 
Da 1 aistieekenU6genia^Fig.9un^ 35 
Fig. 12 cinscrzbar sind. Das bei dcr Erfindung verweodete 
beruiirungslosc Obcrtragungsverfahrcn lafit sich auch mit 
eioem kootakticrendeo Ubcnragungsverfahren ctwa gemafl 
der eingangs erwShnten EP-A-0 534 198 kombinierea . 

Auflcrdem ist die Erfindung nicht auf die auloraalischc 40 
Idcmifikadon von Komponcnlen in Endoskopsystemen be- 
schrankL Vforualbaft ist die Erfindung auch bei anderen mc- 
dizinischen Geraiesysienieo anwendbar, die cine Sterflisa- 
don und/oder Aufbereiuing ihrer Systerakompooenteo be- 
nougco und bci dencn eine Vielzahl vcrschieden speziuzier- 45 
tcr Komponcnlen eingesetzt werden kdnnen. 

PaicntansprOcfae 

1, Verfahren zur automarischen Mentifikation und Er- » 
fassung chaiakteristischer Kenndaten von Komponen- 
len von Endoskopicsystemen, bei dem in der Korapo- 
nente ein von einer separaten Einheit beschreib- und 
lesbarer DatentrSger zur Speicherung von Parametcrn 
zumiodest dieser Koraponcnte und in der scparaien 55 
Einheit wenigstens eine Schreib- und Lcsestcuervor- 
richtung zum wiederholbareo Bcschreiben und Lesen 
des Daieniragers vorgesehen sind, gekennzeichnct 
durch folgendeSchrille: 

a) Bereitslcllen cincs bcrUhmngslosen Energie- « 
und Dalenflbertragungssysicms in der Kompo- 
Dcrne und in dcr separaten Einheii zur Obcrtra- 
gung von Parameter angebenden Daien zwischeo 
dem DatentrSger der Kompooente und der separa- 
ten Einheit in bcideo Richtungeo; 65 

b) Posiiionieren der Kompooente in dcr NShe der 
separaten Einheit; 

c) Aktivieren cincs Idendfikations- bzw. Erfas- 
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sungsvorgangs, indem bcrflhmngslos ein Idendfi- 
kauons-Ab&agesignal von der separaten Emheit 
zur Kotnponcnte Qbcr das DalenQbcrtragungssy- 
stem ubertragen wird; 
• d) Erapfengen des IdeDtifikanons-Abfragesigiiab 
durch die Komponente und Auslesen wenigstens 
eines Idcotifikadoosparameten odcr zu erfassen- 
der Kenndaten aurdeni Daicntrager; 

e) Obertragung eines deo Idcndfikadoosparame- 
ler odcr die zu erfassendeo Kenndaten angeben- 
den Antwortsignals an die separate Binheit; 

f) Empfaogeo und Registriercn der zu erfassen- 
deo Kenndaten oderdes Idend fik atkmsparameien 
der Kompooente durch das Antwortsignal in der 
separaten Einheit, und durch etnen weiteren 
Schriu, der einen Schreibvorgang zum Andern 
oder Neueinspeichcm von Daten eines Parameters 
in deo DatentrSger der Kompooente akti viert, ein 

- entsprechendes Schrcibsignal fiber .das Datcn- 
Qbcitngungssysiem voo der separateo lunbeil zur 
Komponente Qbertragt, im dortigen Datcnspei- 
cher einen oder mehxere Parameter eotspitcheod 
dem Schreibsignal aadert odcr neu dnschiubl. 

2. Verfahren nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
ncu daB auf den Schritt, der dec oder die Parameter neu 
euischreibt oder andert, ein Qinttungsagoal von der 
Kompooente fiber das DateoObertragungssystem zur 
separaten Einheit geseodet, und auf das Quitumgssi- . 
gnal die Akrivierung des Schreibvorgangs beenaei 
wild. 

3. Verfahren nach Anspruch 1 oder Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnct, dafl der Identifications- und/ 
oder der Schreibvorgang durch cineo Bcdieoungs- 
schritt an der separaten Einheit akrjviert werden bzw. 
wiri 

4. Verfahren nach eioem der vorangehenden AnsprO- 
cbe, dadurch gekennzeichnet, dafi ein Obcrwachungj- 
schritt zur Oberwachung des Id mdfi katiooi- und/oder 
des Schreibvorgangs salens einer Bedienpersoo vorge- 
sehen isL 

5. Verfahren nach Anspruch 4, dadurch gekennzeich- 
net, dafi die Oberwachung an einem Monitor vcrnonv 
men wird. 

6. Verfahren nach einem der vorangehenden AnsprO* 
che, dadurch gekennzeichnet, dafi (fie separate Enheit 
zur Akti vicrung und AusfOhrung von Operatioocn bci 
verschiedenen Kompooentcn und gegebenenfaJls zur 
Oberwachung der Operatkneo zur Anwendung 
konirnL 

7. Verfahren nach Anspruch 6, dadurch gekennzeicb- . 
net, daB die separate Einheit mit einer Qbergeordneten 
Enhcit, insbesoodere einem Computer verbunden isL 

8. Verfahren nach einem der ArisprOche 1 bis 5i da- 
durch gekennzeichnet, daB als separate Einheit ein Be- 
standteil des jeweiiigeo mediziniscnen Geritesystems 
zur Anwendung kommL 

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeich- 
net, daB ein weiierer Schritt vorgesehen ist, der Sleuer- 
und Regelvorg§nge in der separaten Einheit aufgiund 

■ der von dcr Koirtponente zur separaten Einheii Obertra- 
genen Parameterdaten akti viert und ausfilhrt- 

10. Verfahren nach einem der AosprOche 1 his 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB als beruhruogsloses Ener- 
gie- und Datenabertragungssystem ein Hochfrequenz- 
datenQbertragungssystem ohnc separate Energiequelle 
verweodet wird 

11. Vcrfahien nach Anspruch 10, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Hochu^ucrjzdateoabertragungssy- 
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stem mil oner induktivcn KoppliwgzwischeaKoinpo- 
nente und sepanaer Einhcit arbdtet ■ ■ 
1Z \fomchtuog air automatischeo Idcnufiaemng una 
Effessung charakteristischer Kenndaten von Kompo- 
ncmenvonEnaoskq)iesystemen,njit * 5 
doer Einheil (10), <tic separat von den Komponenteo 
(30) vorgeseben isl und die cine Lese-Schrdbsteuer- 
vorrichlung (20) aufwdst, und dnem beschrdb- und 
fcsbarea DatenliSger (33) in jeder Komponente (30) 
zur Spcichening von Kompoaenien-Parameter ange- w 
benden Dateusignalen, wood Inhalte de$ DatentrSgers 
durch die L^Schrdbsteuervonichtung (20) amies- 
bar und dnscnidbbar und in der separate* Einhdl(lO) 
zumindest spdeberbar sindL gekennzdchnel durch 
dn in der Kompooeflte (30) und der scparateo Hnbeil 15 
(10) voigesebenes, berfflirungsloses Energie- und Da- 
tenQberrragungJsvsicxn (32) zur tJbertragung von Da- 
teusignalen zwiscbeu der separaten Enbdt und dem 
DatentrSger der Komponenle in bdden Richtungen, 
: doen Schrdb-Lesekopf (22), der milder WSchrdb- 20 
jteuervocricbiung (20) verbundeoist, 
doc Signalcrzeugungs- und Moduladoiis-Deniodulali- 
oiseinhdi (25. 215) in der separaten Einheil flO), ole 
mil der Lcse-SchraTisteiierYor^lung (20) und dem 
Schrdb-Lesetopf (22) verbunden ist, um Daiensignale 25 
zu moduOeren tew, zu de m ori ul ieren und 
dne mit dem Dateoxnlger 03) in der Kprnponente ver- 
buodene Sende-Erafangseinricatung (34) zura Sendee 
und Empfangen von Datensignakn yon brw. in der 
Kornponcntc, wood aile Einnchtungen (32, 33, 34) in 30 
der Komponenle (30) durch den flbertragungsvargang 
von der separaten Einheil (10) gespdst werden und 
keine dgene EnergiequcUe haben. 

13. Vorrichlung nacb Anspruch 12, dadurch gckenn- 
zeichnet, dafi das DateBU^ertr^ungssvstem (32) cin 35 
ioduioives Hocr^ucn2^bertragiing«ysicm isL 

14. Vorrichtung nach. Anspruch 12 oder 13, dadurch 
gekennzaclinet, dafi das DateirtbcrtragungssYSiem 
(32) doe Pulsdaucrmodulauon Obertragener Datensi- 
gnalc ausrahrt 40 

15. Vorrichtung nacb Anspruch 12, dadurch gekenn- 
zdehnet, dafi die rwischen der Komponente (30) und 
der separaten Enbdt (10) Qbertrageneo Signale dne 
Rahmensrruktur (F) babeo. 

16. Vorxichmng nach Anspruch 15, dadurch gekenn- <5 
zcichnel, daB die Rahmcnstruktur (F) aufweist: 

dnen Kennungscode (ID), 

mindestens eineu Daienposten (1^, D^-DJ, der dem 
Kennungscode (ID) folgt, und 

dnen Prtfcode (CRQ am Ende des Rahmens zur Er- 50 
kennung von Fchlcm der Daienposten. 

17. Vorrichmng nach dncm der AnsprOche 12 bis Id, 
dadurch gekenuzeichnet, daB cine Bedienvorrichmng 
(12) zur Aktivierubg einer Mendfikatioos- und/oder 
Scrirdboperarion mil der Lesc-Scrurftsteueivofncb- 55 
lung (20) der separaien Einhcit (10) verbunden ist. 

18. Vorrichtung nach Anspruch 17, dadurch gekenn- 
zeichnel, dafl dn Monitor (14) zur Oberwachung cines 
Identififcations- und/oder Schrdbvorgangs mil der 
I^-Schrdbstcuervorrichuing (20) der separaten Ein- W 
hdl (10) verbunden ist 

19. Vorrichlung nach Anspruch 17 oder 18, dadurch 
gekennzdehnet, dafi die Bedien vorrichlung. (12) und/ 
oder der Monitor (14) Teile einer mit der separaten Ein- 
heil (10) verbundenen Obergeordnelcn Einhcit (15), 65 
insbesondere does Computers, sind. 

20. Vorrichlung nach dncm der AnsprOche 12 bis 16, 
dadurcb gekennzdebnet, dafi die separate Einhdt (10) 
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dn Bestandteil des jeweiligen medizinischen Geriutsy- 
stems ist 

21. Vbrrichtung nach Anspruch 20, dadurch gekenn- 
zeichnet, dafi die separate Einhcit (10) durch von der 
Komponenle (30) ausgdeseoe Daiensignale wahlweise 
aktivierbar, steuerbar und regelbar ist. 

22. Vorrichtung nach einem der Ansprilche 20 oder 21, 
dadurch gekennzdehnet, dafi die separate Einheil (10) 
Bestandteil cines Kamcrakoprs eines Encoskopsy- 
stemsist ' 
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